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Сборка сиамских кубиков. 
 

1. Виды сиамских кубиков 3х3х3 по степени свободы вращения в осях координат X, Y и Z. 
 
      Сиамские кубики представляют собой обычные кубики Рубика, склеенные своими элементами по аналогии с 
сиамскими близнецами. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

В связи с этим, сиамские кубики имеют ограничение во вращении некоторых слоёв. Соответственно, возрастает и 
сложность сборки таких кубиков. 
      Склеенные сиамские кубики при сборке удобней всего держать левой рукой склеенными элементами от себя слева 
внизу. Если принять дальний нижний левый угол за начало координат, то в направлении слева направо будет идти ось 
X, снизу вверх — ось Y, сзади на нас — ось Z. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

После склеивания элементов сиамского кубика в блок, свободные элементы смогут вращаться только с определёнными 
слоями куба. Свободные от склейки слои и будут определять степень свободы вращения в осях координат X, Y и Z. 
     Склеивать элементы сиамского куба можно разными способами, но удобней рассматривать их склейку от 
выбранного нами начала координат. И тогда склеенные элементы где-нибудь в середине куба, на среднем слое, по 
диагонали и т. д., можно будет рассматривать как комбинацию вариантов склейки от начала координат. Поэтому в этой 
инструкции будет описан базисный принцип сборки сиамских кубиков при склеивании элементов от начала координат. 
      Начало координат, и соответственно, способ хвата сиамского кубика левой рукой при сборке, выбираем по 
определённому принципу. Максимальное по длине ребро склеенного блока располагается по оси Z, среднее по длине 
ребро — по оси Y, минимальное по длине ребро — по оси X. Так легче всего производить сборку и применять 
привычные алгоритмы сборки. 
      Если склеить элементы куба 3х3х3 от начала координат так, чтобы свободными остались слои во всех трёх осях 
координат X, Y и Z, то сложность сборки такого куба, лишь слегка возрастёт по сравнению с обычным кубом 3х3х3. 
Потому что перестановку и разворот элементов этого куба легко выполнить привычными алгоритмами сборки. С той 

лишь разницей, что часть элементов «будет уже 
собрана» в склеенном блоке. 
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      Если теперь склеить элементы куба 3х3х3 от начала координат так, чтобы свободными остались слои только в осях 
координат X и Y, то сложность сборки такого куба сразу сильно возрастает. Некоторые привычные алгоритмы сборки 
для такого кубика уже не применить. Освоение принципа сборки таких сиамских кубиков 3х3х3 позволит понять 
принцип сборки сиамских кубиков любой сложности. 
 

2. Принцип сборки сиамских кубиков 3х3х3 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 
 
Разобьём на типы сиамские кубики 3х3х3, исходя из степени свободы вращения в осях координат X и Y. 
 

Таблица 1. Определение типа сиамского кубика 3х3х3 со степенью 
свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п Рисунок сиамского кубика Склеенные 

элементы 
Степень свободы 

вращения Тип сиамского кубика 

 
 
 
 

1 

 

1x1x3 R M U E 1 

 
 
 
 

2 

 

1x2x3 R M U 2 

 
 
 
 

3 

 

2x2x3 R U 3 

 
2.1. Этап I. Перестановка центров. 
      Для сиамских кубиков типа 1 и 2 сначала необходимо поставить центры на свои места согласно цвету грани. 
Делается это простыми поворотами средних слоёв куба M и E. У сиамского куба типа 3 центры не 
перемешиваются. 
 
2.2. Этап II. Сборка рёберных элементов в блок 2х2х3. 
      Для сиамских кубиков типа 1 и 2 собираем блок 2х2х3 таким образом, чтобы несобранными остались угловые и 
рёберные элементы граней R и U. Для этого переставляем простыми поворотами рёберные элементы FD, FL, BD и BL 
на место. На сиамском кубе типа 3 этот блок уже собран. 
 
2.3. Этап III. Перестановка и правильная ориентация угловых элементов. 
      ВНИМАНИЕ! На сиамских кубиках 3х3х3 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y 
отсутствуют повороты слоёв в оси Z, поэтому перестановка элементов 2+2 (2 угловых + 2 рёберных) 
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невозможна. Перестановка угловых элементов здесь выполняется простыми поворотами граней R и U. В первую 
очередь здесь необходимо поставить на место сразу правильно ориентированные угловые кубики FRD и BRD, чтобы 
дальнейшие алгоритмы вращений выполнять на верхней грани U. В алгоритмах вращения угловых элементов 
обозначим разворот по часовой стрелке как «+», против часовой стрелки — как «-». 
 

Таблица 2. Алгоритмы правильной ориентации угловых элементов сиамских кубиков 3х3х3 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

 

1, 2, 3 R U R' U R U2 R' U2 — 8 (A1) 

2 

 

1, 2, 3 U2 R U2 R' U' R U' R' — 8 (A2) 

3 

 

1, 2, 3 U2 R U2 R2 U' R2 U' R2 U2 R — 10 (A3) 
или (A2) U (A2) U' — 18 (A4) 

4 

 

1, 2, 3 (A2) U2 (A2) U2 — 18 (A5) 

5 

 

1, 2, 3 (A1) U (A2) U' — 18 (A6) 

6 

 

1, 2, 3 (A2) U (A1) U' — 18 (A7) 

7 

 

1, 2, 3 (A2) U2 (A1) U2 — 18 (A8) 
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* При выполнении алгоритмов правильной ориентации угловых элементов происходит перестановка рёберных 
элементов, поэтому этот этап делают первым. 

 
2.4. Этап IV. Перестановка и правильная ориентация рёберных элементов. 
      Обозначим разворот рёберного элемента на 180° как «+». 
 

Таблица 3. Алгоритмы перестановки рёберных элементов сиамских кубиков 3х3х3 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1, 2 M2 U' M U2 M' U' M2 — 7 (A9) 
1 

 

1, 2, 3 R2 U R U R' U' R' U' R' U R' — 11 (A10) 

1, 2 M2 U M U2 M' U M2 — 7 (A11) 

2 

 

1, 2, 3 R U' R U R U R U' R' U' R2 — 11 (A12) 

3 

 

1, 2, 3 (U2 R2 U2 R2 U' R2 U' R2)*2 — 16 (A13) 

4 

 

1, 2, 3 (R2 U R2 U R2 U2 R2 U2)*2 — 16 (A14) 

5 

 

1, 2 2R' M' U' R U M U' R' U 2R — 10 (A15) 

6 

 

1, 2 2R' U' R U M' U' R' U M 2R — 10 (A16) 

7 

 

1, 2 2R U R' U' M U R U' M' 2R' — 10 (A17) 
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8 

 

1, 2 2R M U R' U' M' U R U' 2R' — 10 (A18) 

1, 2 M2 U M2 U M' U2 M2 U2 M' U2 — 10 (A19) 
9 

 

1, 2, 3 U R' U' R U' R U R U' R' U R U R2 U' R' U — 17 (A20) 

1, 2 M2 U M2 U2 M2 U M2 — 7 (A21) 

10 

 

1, 2, 3 (R2 U2)*2 R2 U (R2 U2)*2 R2 U' — 12 (A22) 

11 

 

1, 2, 3 (R2 U2)*3 — 6 (A23) 

 
** Алгоритмы перестановки рёберных элементов приведены как примеры. При их перестановке можно использовать 
и другие известные алгоритмы. 
 
      ВНИМАНИЕ! На сиамских кубиках 3х3х3 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y типа 3 
отсутствуют повороты слоёв M и E, поэтому рёберные элементы не вращаются и всегда правильно 
ориентированы после перестановки. 
 

Таблица 4. Алгоритмы правильной ориентации рёберных элементов сиамских кубиков 3х3х3 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип 
сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

 

1, 2 R' (M U2 M2 U) R (U' M2 U2 M') U' R' U R — 14 (A24) 

2 

 

1, 2 R' U' (M U2 M2 U) R (U' M2 U2 M') U' R' U2 R — 15 (A25) 
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3 

 

1, 2 (M' U)*3 M' U' (M' U)*3 M' U' — 16 (A26) 

 
*** Алгоритмы правильной ориентации рёберных элементов приведены как примеры. При их вращении можно 
использовать и другие известные алгоритмы. 

 
РЕЗУЛЬТАТ — сиамский куб 3х3х3 полностью собран! 

 
2.5. Дополнительный этап. Правильная ориентация центральных элементов. 
      При сборке сиамских кубиков 3х3х3 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y, имеющих расцветку 
граней в виде определённых рисунков или логотипов, на последнем этапе необходимо также правильно ориентировать 
центральные элементы. 

                                                        
Алгоритмы разворотов центров будем выполнять как комбинацию алгоритмов перестановки и правильной ориентации 
элементов грани U. Обозначим маленькой буквой центр нужной грани; поворот по часовой стрелке — как «+», против 
часовой стрелки — как «-», поворот на 180° - как «++».  
 

Таблица 5. Алгоритмы правильной ориентации центральных элементов сиамских кубиков 3х3х3 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип 
сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

u++ 

1, 2, 3 (A1)*3 — 24 (A27) 

2 

u- r+ 

1, 2, 3 (A10)*3 — 33 (A28) 

3 

u+ r- 

1, 2, 3 (A12)*3 — 33 (A29) 
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4 

u++ 
r++ 

1, 2, 3 (A10)*2 U' (A13) U — 40 (A30) 

 

**** Алгоритмы правильной ориентации центральных элементов приведены как примеры. При их вращении можно 
использовать и другие комбинации известных алгоритмов. 
 

3. Дополнение к сборке сиамских кубиков 3х3х3. 
 
      При сборке последнего слоя U сиамского кубика 3х3х3 со степенью свободы вращения F R U, иногда необходимо 
правильно ориентировать рёберные кубики при остальных уже собранных элементах. Рассмотрим эти алгоритмы. 
 

Таблица 6. Алгоритмы правильной ориентации рёберных элементов сиамского кубика 3х3х3 
со степенью свободы вращения F R U. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

 

R' U' (R U)*2 R' U' R' F U R2 U' R' F' — 15 (A31) 

2 

 

R' U' R (A31) R' U R — 21 (A32) 

3 

 

(A31) U2 (A31) U2 — 32 (A33) 

 

***** Алгоритмы правильной ориентации рёберных элементов приведены как примеры. При их вращении можно 
использовать и другие известные алгоритмы. 
 
      Иногда при перестановке и правильной ориентации элементов сиамских кубиков 3х3х3, возникают нестандартные 
положения. Их решаем с помощью промежуточных поворотов слоёв и различных комбинаций уже приведённых 
алгоритмов сборки. 
 

Таблица 7. Примеры алгоритмов сборки сиамских кубиков 3х3х3 при нестандартных положениях. 
 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

 

1, 2, 3 U R2 U2 (A1) U2 R2 U' — 14 (A34) 
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2 

 

1, 2, 3 R2 (A13) R2 — 18 (A35) 
или R2 U (A10) U' R2 — 15 (A36) 

3 

 

1, 2, 3 R2 U' R2 U (A23) U' R2 U R2 — 14 (A37) 

4 

 

1, 2, 3 R U' R U (A20) U' R' U R' — 25 (A38) 

5 

f+ r- 

1, 2 M' U2 (A10) U' (A14) U' M — 33 (A39) 

6 

 

F R U U F (A31) F' U' — 19 (A40) 

7 

 

F R U B (тип F R U) → y2 z → (тип F R U) 

8 

 

R M U D (тип 2) → x2 → (тип 2) 

 
4. Принцип сборки больших сиамских кубиков со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 
      Куб 5х5х5 - это наименьший куб, который сочетает в себе все свойства чётных и нечётных больших кубов. 
Поэтому принцип сборки всех больших сиамских кубиков рассмотрим на базе сборки сиамского кубика 5х5х5. 
Аналогично сиамским кубикам 3х3х3, сложность сборки сиамского кубика 5х5х5 сильно возрастает при отсутствии 
свободы вращения слоёв в оси Z. Освоение принципа сборки сиамских кубиков 5х5х5 со степенью свободы вращения 
в осях координат X и Y, позволит понять принцип сборки больших сиамских кубиков любой сложности. 
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Таблица 8. Определение типа сиамского кубика 5х5х5 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 
 

№ 
п/п 

Рисунок сиамского 
кубика Склеенные элементы Степень свободы 

вращения 
Тип сиамского 

кубика 

1x1x5 R r 3r 4r U u 3u 4u 

1x2x5 R r 3r 4r U u 3u 

1x3x5 R r 3r 4r U u 
1 

 

1x4x5 R r 3r 4r U 

1 

2x2x5 R r 3r U u 3u 

2x3x5 R r 3r U u 2 

 

2x4x5 R r 3r U 

2 

3x3x5 R r U u 

3 

 

3x4x5 R r U 

3 

4 

 

4x4x5 R U 4 

 

* Сиамский кубик 5х5х5 типа 4 собирается как сиамский кубик 3х3х3 типа 3 со степенью свободы вращения R U 
(склеенные элементы 2x2x3). 
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4.1. Этап I. Сборка центров. 
Сборку центров сиамского кубика 5х5х5 выполняем аналогично обычному кубику 5х5х5. 

4.1.1. Собираем все центральные элементы грани L. 
4.1.2. Собираем противоположный центр грани R. 
4.1.3. Для сиамского кубика 5х5х5 типа 1 сначала собираем все центральные элементы грани D. Затем поочерёдно 
вертикальными полосками собираем центральные элементы граней F и B, продвигаясь от грани L к грани R. 
Центральные элементы грани U при этом соберутся автоматически. 
4.1.4. Для сиамских кубиков типа 2 и 3 сначала собираем все центральные элементы граней F и B над склеенным 
блоком. Потом собираем все центральные элементы грани D. Затем поочерёдно вертикальными полосками собираем 
центральные элементы граней F и B, продвигаясь от грани L к грани R. Центральные элементы грани U также при 
этом соберутся автоматически. 
 
4.2. Этап II. Сборка рёбер. 
      На этом этапе собираем рёберные элементы в цельные рёбра, и приводим сиамские кубики 5х5х5 к такому виду, 
чтобы в конце этапа рёбра BL, FL, BD и FD вокруг склеенного блока стояли правильно на своих местах. 
Перемешанными между собой останутся только рёбра и угловые элементы граней R и U. Сборку рёбер сиамского 
кубика 5х5х5 в основном выполняем простейшими перестановками, как при сборке рёбер обычного кубика 5х5х5. 

 

Таблица 9. Основные алгоритмы сборки рёбер сиамского кубика 5х5х5 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

Рисунок собираемого положения, алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

 

 
R' F R f R' F' R f' — 8 (A41) 

 

 
R' F R 3f R' F' R 3f' — 8 (A42) 

 

 
2R F2 U2 r2 U2 F2 2R — 7 (A43) 

 

 
(l' U2)*2 F2 l' F2 r U2 r' U2 l2 — 12 (A44) 

 

 
r2 B2 U2 l U2 r' U2 r U2 F2 r F2 l' B2 r2 — 15 (A45) 

 

** Для положений к алгоритмам А41 и A42 не показаны обратные и зеркальные перестановки рёберных элементов. 
При перестановке рёберных элементов можно использовать и другие известные алгоритмы. 
 

4.2.1. Для сиамского кубика 5х5х5 типа 1 со степенью свободы вращения R r 3r 4r U u 3u 4u (склеенные элементы 
1x1x5) простыми перестановками собираем любые 9 штук рёбер. 
4.2.2. Для остальных видов сиамских кубиков 5х5х5 типа 1 и сиамских кубиков 5х5х5 типа 2 и 3: 
   а) собираем элементы рёбер BL и FL над склеенным блоком с помощью 3-циклов – аналогов алгоритмов A41 и A42, 
или перестановками как на обычном кубике 5х5х5; 
   б) собираем элементы рёбер BD и FD, лежащие возле склеенного блока, и их средние элементы – также с помощью 
3-циклов – аналогов алгоритмов A41 и A42, или перестановками как на обычном кубике 5х5х5. 
      Сиамский кубик 5х5х5 является кубом с нечётным количеством слоёв. Поэтому для сиамских кубиков 5х5х5 типа 
1 и 2 перед сборкой свободных рёбер необходимо правильно ориентировать их средние элементы. Это нужно для 
того, чтобы исключить на последнем этапе сборки сложные по исполнению алгоритмы правильной ориентации 
рёбер. 
   в) простыми поворотами слоёв R и U, выставляем на свои места все 4 штуки средних элемента рёбер грани R; 
   г) правильно ориентируем те средние элементы рёбер граней R и U, которые не совпадают по цвету с расцветкой 
этих граней; 
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Таблица 10. Алгоритмы правильной ориентации рёберных элементов сиамских кубиков 5х5х5 
типа 1 и 2 со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип 
сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

Аналог какого 
алгоритма 
использован 

1 

 

1, 2 R' (3r' U2 3r2 U) R (U' 3r2 U2 3r) · 
· U' R' U R — 14 (A46) A24 

2 

 

1, 2 R' U' (3r' U2 3r2 U) R (U' 3r2 U2 3r) · 
· U' R' U2 R — 15 (A47) A25 

3 

 

1, 2 (A46) U2 (A46) U2 — 30 (A48) A24 

 

   д) собираем полностью любые свободные 4 штуки ребра перестановками как на обычном кубике 5х5х5; 
   е) собираем оставшиеся элементы рёбер BD и FD алгоритмами, аналогичными А41. 
4.2.3. Далее из оставшихся трёх штук свободных рёбер, собираем ещё одно. После этого получается несколько 
вариантов: 
   а) одно ребро собирается, на двух оставшихся рёбрах необходимо переставить 3 элемента 3-циклом; 
   б) одно ребро собирается, на двух оставшихся рёбрах необходимо переставить 4 элемента крест-накрест (или 
дважды проделать 3-цикл, как в предыдущем пункте); 
   в) одно ребро собирается, на двух оставшихся рёбрах необходимо переставить 2 элемента; 
   г) два ребра собираются, на оставшемся ребре необходимо переставить 2 элемента; 
   д) все 3 штуки ребра собираются полностью. 
4.2.4. У сиамского кубика 5х5х5 типа 1 со степенью свободы вращения R r 3r 4r U u 3u 4u (склеенные элементы 
1x1x5) ставим на свои места правильно ориентированные рёбра BL, FL, BD и FD. 
 

Таблица 11. Алгоритмы сборки рёбер сиамского кубика 5х5х5 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип 
сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

Аналог какого 
алгоритма 
использован 

1 

 

1, 2, 3 (R' U' R U r' U' R' U) 2R — 9 (A49) A41 

2 

 

1, 2, 3 2R' (U' R U r U' R' U R) — 9 (A50) A41 
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3 

 

1, 2, 3 2R (U R' U' r' U R U' R') — 9 (A51) A41 

4 

 

1, 2, 3 (R U R' U' r U R U') 2R' — 9 (A52) A41 

1, 2 (2R' U' R U 3r' U' R' U) 3R — 9 (A53) A15, A42 

5 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 3R (U R' U' 3r' U R U' 2R') — 9 (A54) A17, A42 

6 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 3R' (U' R U 3r U' R' U 2R)  — 9 (A55) A16, A42 
7 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 (2R U R' U' 3r U R U') 3R' — 9 (A56) A18, A42 
8 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 3r2 U' 3r' U2 3r U' 3r2 — 7 (A57) A9 
9 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 3r2 U 3r' U2 3r U 3r2 — 7 (A58) A11 
10 

 
3 Перестановка не возможна - 

1, 2 3r2 U 3r2 U2 3r2 U 3r2 — 7 (A59) A21 
11 

 
3 Перестановка не возможна - 
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1 L r2 F2 L' U2 r2 U2 L F2 r2 L' — 11 (A60) A43 
12 

 

1, 2, 3 R2 U R' r (U' R U r U' R' U r2) R U2 R  
(r2 U R' U' r U R U') r R' U r2 — 27 (A61) A41 

1 (l' U2)*2 L F2 l' F2 r L' U2 r' U2 l2 
— 14 (A62) A44 

13 

 

1, 2, 3 (U2 r')*5 U R' r (U' R U r U' R' U r2) R U  
— 23 (A63) A41 

1 L' r2 B2 L U2 l U2 r' U2 r U2 L F2 r F2 l' L2 · 
· B2 r2 L — 20 (A64) A45 

14 

 

1, 2, 3 (r U2)*2 (r' U2 r2 U2)*2 r' U' R' (r2 U' R U · 
· r' U' R' U) r' R U — 26 (A65) A41 

1 R' (l r' U2 l2 r2 U) R (U' l2 r2 U2 l' r) · 
· U' R' U R — 18 (A66) A24 

15 

 
1, 2, 3 2R' (U2 r2 U) R (U' r2 U2 r) U' R' U R · 

· 2R (U R' U' r' U R U') R' — 22 (A67) A24, A41 

1 R' U' R (A66) R' U R — 24 (A68) A25 

16 

 
1, 2, 3 R' U' R (A67) R' U R — 28 (A69) A25, A41 

1 (A66) U2 (A66) U2 — 38 (A70) A24 

17 

 
1, 2, 3 (A67) U2 (A67) U2 — 46 (A71) A24, A41 

 
4.3. Этап III. Перестановка и правильная ориентация угловых элементов. 
      Этот этап выполняется аналогично этапу сборки угловых элементов сиамских кубиков 3х3х3 со степенью свободы 
вращения в осях координат X и Y - смотри пункт 2.3., таблица 2. 
 
4.4. Этап IV. Перестановка рёбер. 
      Перестановки рёбер выполняются аналогично этапу перестановки рёберных элементов сиамских кубиков 3х3х3 со 
степенью свободы вращения в осях координат X и Y - смотри пункт 2.4., таблица 3. При этом аналоги алгоритмов 
сиамских кубиков 3х3х3, в которых присутствуют повороты слоя M, можно применить только к сиамским 
кубикам 5х5х5 типа 1 – одновременное вращение слоёв [2-4r]. 
 
РЕЗУЛЬТАТ — сиамский куб 5х5х5 полностью собран! 
 

5. Дополнение к сборке сиамских кубиков 5х5х5. 
 

      Если необходимо правильно ориентировать несколько уже собранных цельных рёбер на сиамских кубиках 5х5х5 
типа 1 и 2, то можно последовательно выполнить нужные алгоритмы из таблицы 10, затем из таблицы 11. Например, 
если нужно развернуть цельные рёбра FU и RU сиамского кубика 5х5х5 типа 1, то выполняем: (A46) + (A66). Можно 
эту последовательность выполнить одним алгоритмом разворота двух цельных рёбер. 
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Таблица 12. Алгоритмы правильной ориентации рёбер сиамского кубика 5х5х5 
со степенью свободы вращения в осях координат X и Y. 

 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип 
сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

Аналог какого 
алгоритма 
использован 

1 R' (2-4r' U2 2-4r2 U) R (U' 2-4r2 U2 2-4r) · 
· U' R' U R — 14 (A72) A24 

1, 2 3R' (U2 2-3r2 U) R (U' 2-3r2 U2 2-3r) U' R' · 
· U R 2R (U R' U' r' U R U') R' — 22 (A73) A24, A41 1 

 3 Перестановка не возможна - 

1 R' U' (2-4r' U2 2-4r2 U) R (U' 2-4r2 U2 2-4r) · 
· U' R' U2 R — 15 (A74) A25 

1, 2 R' U' R (A73) R' U R — 14 (A75) A25, A41 2 

 3 Перестановка не возможна - 

1 (2-4r U)*3 2-4r U' (2-4r U)*3 2-4r U' 
— 16 (A76) A26 

1, 2 (A73) U2 (A73) U2 — 46 (A77) A24, A41 3 

 3 Перестановка не возможна - 
 
      Иногда при перестановке и правильной ориентации элементов сиамских кубиков 5х5х5 возникают нестандартные 
положения. Их решаем с помощью промежуточных поворотов слоёв и различных комбинаций уже приведённых 
алгоритмов сборки. 
 

Таблица 13. Примеры алгоритмов сборки сиамских кубиков 5х5х5 при нестандартных положениях. 
 

№ 
п/п 

Рисунок собираемого 
положения 

Тип сиамского 
кубика 

Алгоритм сборки, 
количество поворотов, номер алгоритма 

1 

 

1, 2, 3, 4 U' R2 (A7) R2 U — 22 (A78) 

2 

 

1, 2, 3 r2 U R' r (U' R U r U' R' U r') r' R U' r2 — 16 (A79) 

3 

 

1, 2, 3 r2 U R' r (r U' R U r' U' R' U) r' R U' r2 — 16 (A80) 



 15 

4 

 

1, 2, 3 r2 U' R r' (r' U R' U' r U R U') r R' U r2 — 16 (A81) 

5 

 

1, 2, 3 r2 U' R r' (U R' U' r' U R U' r) r R' U r2 — 16 (A82) 

6 

 

1, 2, 3 2R (U' R' U' r' U R U' r) U2 2R' — 11 (A83) 

7 

 

1, 2, 3 2R U2 (r' U R' U' r U R U) 2R' — 11 (A84) 

8 

 

1, 2, 3 2R' U2 (r U' R U r' U' R' U') 2R — 11 (A85) 

9 

 

1, 2, 3 2R' (U R U r U' R' U r') U2 2R — 11 (A86) 

1 R2 U (A72) U' R2 — 18 (A87) 

10 

 
1, 2 R2 U (A73) U' R2 — 26 (A88) 

11 

 

R r 3r U u D (тип 2) → x2 → (тип 2) 
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6. Сборка сиамских кубиков 2х2х2 … NхNхN. Универсальный алгоритм. 
 

      Рассмотренные принципы и алгоритмы сборки сиамских кубиков 3х3х3 и 5х5х5 легко применить для сиамских 
кубиков других размеров: 
   - для сиамского кубика 2х2х2 при сборке достаточно использовать алгоритмы правильной ориентации угловых 
элементов, как для сиамского кубика 3х3х3; 
   - для сиамского кубика 4х4х4 все алгоритмы те же, что и для 5х5х5, а алгоритмы перестановки и разворота средних 
элементов рёбер не нужны, либо эти алгоритмы можно применить для цельных рёбер кубика; 
   - при перестановке и правильной ориентации рёберных элементов сиамских кубиков 6х6х6 и 7х7х7, в алгоритмах 
вместо поворота слоя r, поворачиваем слои r, 3r или 2-3r, в зависимости от ситуации. Так как сиамский кубик 6х6х6 
тоже чётный, то аналогично и для него алгоритмы перестановки и разворота средних элементов рёбер не нужны, либо 
эти алгоритмы можно применить для двух средних или всех четырёх элементов рёбер каждого ребра; 
   - и так далее. 
      Некоторые из описанных алгоритмов сборки больших сиамских кубиков очень громоздки и их трудно запомнить, 
особенно алгоритмы сборки паритетов А63 и А65. При сборке больших сиамских кубиков достаточно: знать 
алгоритмы А1, А2; знать и уметь правильно применять из любого положения аналоги алгоритмов А41, А42, А46, 
используя промежуточные повороты. Сборку паритетных ситуаций на больших сиамских кубиках можно выполнить 
с помощью универсального алгоритма (U2 r')*5: 
 

   а) при сборке положения, как для алгоритма А63, выполняем так - [(U2 r')*5 + 3-цикл рёберных элементов по 
аналогу алгоритма А41] — (A89); 
   б) при сборке положения, как для алгоритма А65, выполняем так - [(U2 r')*5 + два штуки 3-цикла рёберных 
элементов по аналогу алгоритма А41] — (A90). 
 

Здесь при выполнении универсального алгоритма (U2 r')*5, центральные и  угловые элементы сиамского кубика 
остаются собранными, а меняются местами только элементы рёбер. Также для сиамских кубиков 6х6х6 и 7х7х7 в 
алгоритмах вместо поворота слоя r, поворачиваем слои r, 3r или 2-3r, в зависимости от ситуации. Сам универсальный 
алгоритм (U2 r')*5 применяем в следующих ситуациях: 
   а) для нечётных кубов – на этапе II (сборка рёбер); 
   б) для чётных кубов – на этапе IV (перестановка рёбер). 
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